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L’objectif de la these est de se doter de méthodes numériques permettant de gérer efficacement le
contact mécanique entre la gaine et les fragments de combustible dans des scénarios complexes
(non-linéarités, frottement, zones de contact évolutives, interactions multiphysiques, etc.),
compatibles avec le calcul haute performance pour des simulations a grande échelle.
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combustibles, il est indispensable de
disposer d’'une simulation précise et
performante du contact mécanique
entre les différentes composantes
d’'un crayon combus-tible (gaine et
fragments de combustible), illustrée
sur la Fig. 1. La modélisation et la
simulation numérique du contact [1,
2] représentent un enjeu scientifique
et technologique  majeur, en
particulier dans un contexte de calcul
haute performance (HPC), en raison
du caractere fortement non linéaire et
non régulier du probleme.

Pour pallier les limites des approches

classiques, telles que la pénalisation

Le

simulation efficace de problémes
impliquant un grand nombre de
degrés de liberté, ainsi qu’'un nombre
croissant de domaines en contact.

projet bénéficiera d’'une expertise
reconnue a linternational en
mécanique, en  mathématiques
appliquées, et en simulation des
combustibles nucléaires, avec des
encadrants au sein du CEA mais
également des collaborations
académiques externes (Aix-Marseille
Université).
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